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  : چكيده 

 ، روش DTCموضوع اصلي.  روش جديدي براي كنترل موتور القايي مي باشد ( DTC )        كنترل گشتاور مستقيم 

 شـده  انتخاب بردارهاي ولتاژ استاتور مناسب براي ايجاد شار استاتور و گشتاور ايجاد شده درون يك محدودة تعيـين             

 هيچ تفاوتي از نظر عمل كنترل بين يـك  DTC اتخاذ شده در ( hystersis )به دليل ماهيت كنترل پسيماندي . است 

بهتر اسـت خطـاي گـشتاور بـه فواصـل مختلـف             . خطاي گشتاور بزرگتر و يك خطاي گشتاور كوچكتر وجود ندارد           

نندة فازي براي پرداختن به اين موضـوع معرفـي          يك كنترل ك  . تقسيم شده و ولتاژهاي كنترل متفاوتي ايجاد گردد         

  .شده است 

       براي آزمايش روش كنترل فازي ، يك خط مشي شبيه سازي با استفاده از سيمولينك ساخته شد كـه شـامل                     

، كنترل كننده فازي و برآورده كننده شار استاتور و گـشتاور  ) اينورتر (  ، مدل معكوس ساز d - qموتور القايي مدل 

  .شبيه سازي كه به دست آمد ، راهبرد جديد كنترل را تأييد نمود . ي باشد م

  :مقدمه 

است كه موتـور بتوانـد      )  بهتر  (         در كاربردهاي درايوهاي موتور القايي كارآمد از جمله كنترل حركت ، معمولاً             

طـرح هـاي   .  بـه دسـت مـي آيـد     d cواكنش گشتاور ديناميك خوبي را فراهم كند همانطور كه از درايوهاي موتور 

 Field (كنترل بسياري براي اين هدف پيشنهاد شده اند كه از ميان آنها كنتـرل بـردار يـا گـاهي كنتـرل ميـداني       

oriented (           به خوبي معلوم است كه كنترل بردار نيـاز بـه     . به عنوان يكي از كارآمدترين روش ها شناخته شده است

 كاملاً پيچيده اي براي دكوپلاژ كردن ارتبـاط بـين كنتـرل شـار و كنتـرل      ( online )ترانسفورم هاي همپاية منظم 

از اينرو محاسبة الگوريتم ، وقت گير است و اجـراي    . گشتاور دارد تا كنترل گشتاور سريع موتور القايي را فراهم كند            



در سال هـاي اخيـر روش كنتـرل ابتكـاري بـه نـام            .  كارآمد مي باشد     DSPآن معمولاً مستلزم استفاده از يك تراشة        

 مورد توجه محققان قرار گرفته است زيرا اين روش مي تواند كنترل سـريع گـشتاور   ( DTC )كنترل گشتاور مستقيم 

  . نمي باشد onlineموتور القايي را نيز ايجاد كند و بر خلاف كنترل بردار ، نيازمند محاسبه سنگين 

 ترتيب براي تنظـيم شـار اسـتاتور و          هب)(hystersisانديسم   اساساً كنترل گشتاور مستقيم از دو كنترل كنندة پ            

موضـوع اصـلي طـرح      . گشتاور ايجاد شده استفاده مي كند تا تقريباً دكوپلاژ كنترل شار و گشتاور را به دسـت آورد                   

DTC         د كردن شار استاتور و گشتاور ايجاد شده به درون بانـد             ، چگونگي انتخاب بردار ولتاژ استاتور مناسب براي وار

 معمولاً خطاي گشتاور به چند فاصله تقـسيم مـي شـود كـه               DTCبه منظور اصلاح عملكرد     . تعيين شده مي باشد     

 بـر پايـة تحليـل رياضـياتي     DTCاز آنجا كه استراتژي كنتـرل      . عمل كنترل متفاوتي بر اساس آنها اتخاذ مي گردد          

  . ، كار آساني نيست  ت ، تخصيص يك مرز آشكار به تقسيم بندي خطاي گشتاوراستوار نيس

اين روش   . Plant        كنترل فازي روشي است براي كنترل يك سيستم بدون نياز به دانستن مدل رياضي پروسه                

راي كنترل فـازي بـر   كاربردهاي بسياري ب. بهره مي گيرد ) rule base (از تجربة دانش افراد براي تشكيل قانون پايه

گزارش شده است يك كنترل كنندة      . اساس الكترونيك قدرت و كنترل حركت در چند سال اخير پديدار شده است              

اما اين مسئله مطرح مي شود كه تعداد قـوانيني كـه ايـن روش بـه كـاربرد                   .  به كار مي رفت      DTCفازي لاجيك با    

اين گزارش پروژه ، طرح كنترل كنندة فازي لاجيك را بـه            . ذارند  آنقدر بسيارند كه بر سرعت استدلال فازي تأثير گ        

همراه استراتژي كنترل گشتاور مستقيم براي كنترل موتور القايي و پايه جهـت انجـام شـبيه سـازي بـا اسـتفاده از                        

   .) FUZZY LOGIC (فازي لاجيك ) tool box( و تول باكس ) SIMULINK (سيمولينك 

  
  
  
  
  


