
  
  
  

  كنترل و هدايت موشك به روش پردازش تصوير
  ا اكبريضمحمد ر

 golder_elec@yahoo.com               دانشكده صدا وسيما



  :خلاصه طرح 
  

  پردازش تصوير ديجيتال
  

 مـي دهـد تـا دنيـاي          را اجـازه  ايـن    بينايي به انسان  و   .تصوير بهترين روش براي دريافت اطلاعات توسط انسان ميباشد        
عقيده  برخي   و كه انسان به چشمانش وابسته است        بطوري انسان مخلوقي است بصري؛     .رك كند دآنرا  ند و   اطراف را ببي  
ــد ــق  % 98 دارنــــ ــسان از طريــــ ــافتي انــــ ــات دريــــ ــستم اطلاعــــ ــد سيــــ ــي باشــــ ــايي مــــ   .بينــــ

 مـي  ما دريك جهان سه بعدي زندگي. آساني نيستسهل و كار ) ...وكامپيوتر و يا رباتها(قابليت بصري دادن به ماشينها    
 دوبعدي مي دهند، و اين كاهش بعد باعث از بين رفتن اطلاعات نـسبتاً               يكنيم، حسگرهاي بصري موجود اغلب تصاوير     

با آنهـا سـر و كـار داريـم، بـا اجـسام       در زندگي روزمره خود     صحنه هاي پويا، مانند صحنه هايي كه ما         . زيادي مي شود  
 ــ     ــده تــ ــسيار پيچيــ ــر را بــ ــن امــ ــرك ايــ ــين متحــ ــا دوربــ ــرك يــ ــازد متحــ ــي ســ ــوارتر مــ   .ر و دشــ

هدف درك و تحليل تصوير و بينايي ماشين، كپي برداري از سيستم بينـايي انـسان بـصورت دريافـت و درك تـصاوير                         
  .بصورت الكترونيكي مي باشد

  
امروزه در جنگهاي نوين و بالاخص جنگهاي الكترونيك كه در آن ارتباطات اعم ار سيم و بي سيم با توجـه بـه انتـشار                         

 .از سوي  دشمن از كار مي افتند) شاهد آن بوديم كه مثلا در جنگ عراق و آمريكا(الكترومگنتيك بسيار قويامواج 
  .مختل شده و كارايي نخواهند داشت... مي توان گفت در اين جنگها ابزارهاي الكترونيكي كنترل و هدايت و 

  
قطع ارتبـاط در هـر   تا ز  لحاظ ارتباطي مستقل ديد     جهت مبارزه با اين ترفندهاي  دشمن، بايد منابع كنترل شونده را ا            

  .نسازد وارد  ايصورت به كنترل آن لطمه
   

 عملي نيز در دسترس مـي  بصورت تئوري و راهي كه  شايدتوان در نظر گرفت     آن مي     براي مقابله با   راههاي مختلفي را  
از هـر گونـه ايـستگاه       ....وا، موشـك     در اين طرح مستقل كردن هدايت جـسم پرنـده اعـم از هواپيم ـ              و ، در اين جا  نمايد

در ايـن   . و مصونيت از پارازيتهاي ارسالي از سوي دشمن مي باشـد          )  ماندن منبع كنترل خارجي    محرمانهجهت  (خارجي
طرح استفاده از پردازش تصوير جهت هدايت جسم پرنده در شرايط خاص با در نظر داشتن تصاوير قبلي از محيطي كه                     

   تدافعي  و تهاجمي مورد ماموريت را انجام دهدتاكتيك هاي وارد عمل شود و جسم پرنده در آن بايستي 
  

در اين سيستم سعي شده است تا وابستگي سيستم به صورت صددرصد از منبع كنترل خارجي منفـك و خـود متكـي             
  باشد 

  
  :طرز عمل سيستم

طريـق   از    كـه    اطلاعات و تصاوير را    و مورد جستجو قرار داده      دهدمي  عمليات انجام    محيطي را كه در آن     اين سيستم  
در تهيـه و    )قبـل از پرتـاب      ( با تصاوير واطلاعات كه قبلا        ديجيتايز نموده و   آورده بدستيك سري دوربين  و سنسورها       

پي به مسير صحيح و نهايتـا يـافتن هـدف مـورد              و    نموده   مقايسهبار شده است    ) محدود به آن ماموريت   (داخل حافظه 
 .حمله مي برد

  
  



  

  
   سيستم شامل قسمت هاي ذيل است كه به اختصار توضيح داده خواهد شد

 
  :آرايه هاي تصويري 

تهيـه   ودوربينهـايي كـه بـر اسـاس         طيفهاي مرئي ونـامرئي    چونمه در طيفهاي مختلفي     ييدوربينها ابزار ورودي    براي
 اين آرايه هـاي     ه كمك   بدر شرايط مختلف جوي      شده است كه    استفاده    مينمايند تصويرتهيه   تاريكي مطلق     در تصوير

   .نمود آماده براي پردازشآرايه ها تهيه و از اين  واضح ومنحصر به فرد را يميتوان تصاويرتصويري 
   بهترين تصاوير وسرعت بر اي پردازش استهدف از استفاده اين آرايه ها دست يابي به 

  
از نظر  است گرفته شده  هاي نوري دوربينهاي  متفاوتي از نظر طيفااز يك مكان بكه  يويرا ميدانيم تصهمان طور كه

در تـصميمات   وبـوده  اطلاعات متفاوتي را ارائه مي نمايند كه در پردازش تصوير بسيار حـائز اهميـت          جزئيات و كليات،  
   را بازي مي كنند بسزائي سهم  پردازشگر منطقي

  
  :آرايه هاي سنسوري 

 كـه   اسـت ..... اعـم از شـتاب سـنج، سـرعت سـنج، ،ژيروسـكوپ و              ئيمجموئه سنسور ها  ي  يكي ديگر از آرايه هاي ورود     
اطلاعـات بـراي    گونه   اين   دندر اختيار پروسه پردازش قرار ميده     را  ...... اعم از ارتفاع،سرعت ،زمان ،و      را با ارزشي  تاطلاعا

  كند مي يعرا تدا..... و،مسيرپردازشگر مفاهيمي همچون موقعيت ،جهت
  

  :ش واحد پرداز



نها اعمال شد نوبت بـه مقايـسه        آدر واحد پردازش ،هنگامي كه اطلاعات خطا يابي شدند وفيلتر هاي ديجيتالي بر روي               
كـه   مـي رسـد   ساير الگوريتم هاي پـردازش  اجراي و)  هاkey frame(اطلاعات با اطلاعات داخل حافظه گنجانده شده

سازي شكل هـاي سـه بعـدي بـا اسـتفاده از تجزيـه و            ل مدل يكسري از اين اعما   پروسه بسيار مفصلي را خواهد داشت       
  .كه از آن به عنوان مرجع براي پردازش هاي بعدي استفاده مي شوداست تحليل تصاوير دو بعدي بازسازي شده 

  ):استفاده در علم پزشكي (نمونه اي از مدل سازي سه بعدي با استفاده از پردازش دو بعدي تصاوير 
  
  

  
  
  
  
    
  

  :ل واحد كنتر
اين واحد به عنوان انتهائي ترين واحد استفاده از اطلاعات مي باشد كه اطلاعات پس از پردازش، جهت اعمـال محـرك                      

  هاي كنترل جسم پرنده به اين قسمت مي رسد 



  : نمونه اي ازاعمال الگوريتم هاي پردازش تصوير 
  پنتاگونساختمان  

  



   : نمونه اي ازاعمال الگوريتم هاي پردازش تصوير
  كارخانه يك محوطه 

  
  

  
  

كه اين ويژگي ها غيرقابـل  ....هر منطقه اي از لحاظ جغرافيائي داراي يك سري ويژگي هائي است مانند كوه، تپه، دريا،                 
تغيير هستند و اين ويژگي ها قابليت مقايسه تصاوير را بسيار ساده مينمايد و از خطاهائي كه به صورت عمـدي توسـط                       

  .نمايدت ويا توسط عوامل طبيعي صورت گرفته جلوگيري مي دشمن ايجاد شده اس
  : نمونه اي ازاعمال الگوريتم هاي پردازش تصوير 

  



  

  
مزيت اين سيستم در اين است كه مي توان سيستم را طوري طراحي و برنامه ريزي كرد كه اگر محيط بصورت                      در آخر 

كند سيـستم قابليـت آن را خواهـد داشـت كـه مـسير       درصد تغيير كرده و خطا به سيستم وارد 70عمدي و طبيعي تا    
  .صحيح را از بين مسير هاي اشتباه تميز دهد

  
 .به اطلاعتان خواهد رسيدلاعات جزيي تر در صورت تاييد طرح، در مراحل بعدي اط
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گرام ساده شده سيستم تشخيص وكنترل بوسيله پردازش تصويرابلوك دي
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