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   تعريف تبديل فوريه زمان پيوسته- ١-٤
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  . تبديل فوريه سيگنال زير را بدست آوريد) ٢ مثال
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  .ه آمك خواص، تبديل فوريه سيگنال زير را بدست آوريدب) ٣ مثال
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  مدولاسيون -٥-٣-٤
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  مشتق زماني-٧-٣-٤
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  .به آمك خواص بدست آوريدرا  زير سيگنالتبديل فوريه ) ٣ مثال
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  تبديل فوريه سيگنال متناوب -٤-٤

تبديل فوريه سيگنال متناوب را به طور مستقيم  .اگر سيگنالي متناوب باشد به اين معني است آه داراي سري فوريه است
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  برداري سيگنال تئوري نمونه -٥-٤
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   خلاصه - ٦-٤

 . را بررسي آرد)لهديريك(وجود تبديل فوريه بايد شرايط با استفاده از  بدست آوردن تبديل فوريه قبل از

 .توان نوع فيلتر را تشخيص داد در تبديل فوريه نيز با توجه به اندازه و فاز مي

 .قابل حل استتري  با دانستن خواص تبديل فوريه،  برخي مسائل به روش ساده

 تبديل فوريه آنآيد و با توجه به شكل حاصل،  اش بدست مي  جزو توابعي است آه به آمك خواص، تبديل فوريهtω0cosتابع 

  . است مطلقا موهومي و فردتبديل فوريه آن، tω0sin همچنين با توجه به شكل بدست آمده براي .مطلقا حقيقي و زوج است

)( سيگنالي زوج و حقيقي باشد، f(t)اگر  ωjF مطلقا حقيقي و زوج و همچنين اگر f(t) ،سيگنالي فرد و حقيقي باشد 

)( ωjFمطلقا موهومي و فرد است . 

ل متناوب را به طور مستقيم تبديل فوريه سيگنا .اگر سيگنالي متناوب باشد به اين معني است آه داراي سري فوريه است

  .آوريم را به دست ميتبديل فوريه سري فوريه از  سپس ،ابتدا سري فوريه تابع را به دست آورده. آنيم محاسبه نمي
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 ٩٩

  .است شناسيم قطار ضربه مهمترين سيگنال متناوبي آه مي

تبديل بيان شده براي تبديل فوريه، با توجه به خواص  .شود  در قطار ضربه ضرب ميx(t)تابع برداري سيگنال،  نمونهدر 

  .شن آنهاستآانولوبا  برابر فوريه حاصلضرب دو تابع 
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