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   تعريف تبديل فوريه زمان گسسته- ١-٥ 
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  :   را بدست آوريد اگرy[n]تبديل فوريه سيگنال ) ١ مثال
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   تبديل فوريه تابع پله و ضربه-٦-٢-٥
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  وارون زماني -٧-٢-٥
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   .است يك سيگنال جديد حاصل،ست چون نياين خاصيت در گسسته برقرار : توجه
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  .شود  ميمحاسبهفقط در يك دوره تناوب با اين تفاوت آه  با آانولوشن ساده برابر است )آانولوشن متناوب (⊗: تذآر

   دوگاني -١١-٢-٥
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مطلوبست تبديل فوريه توابع نمايي مختلط ) ٣ مثال
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   و تبديل فوريه زمان پيوستهLTIهاي   سيستم-٤-٥
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  مطلوبست خروجي سيستم؟.  و پاسخ ضربه سيستم در ذيل داده شده استLTI ورودي سيستم ) ٢ مثال
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  : حل الف
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  :براي حل معادلات ديفرانسيل دو راه وجود دارد
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)()()(  زير به ورودي LTI پاسخ سيستم ) ٥ مثال 3 tueetx tt −− ه شده است،  داد=+

)()22()( 4 tueety tt −− +=  

)(مطلوبست پاسخ فرآانسي سيستم ) الف ωjH  

www elec ir



 ١١١
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  :آيد با توجه به خاصيت مشتق زماني رابطه زير بدست مي
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و را بدست توان ابتدا تبديل فوريه هر د اي هستند به جاي استفاده از آانولوشن مي  هر دو توابع پيچيدهh(t) و x(t)چون :  حل ب

)(آورد سپس با عكس تبديل فوريه گرفتن از  ωjY پاسخ زماني سيستم y(t)را بدست آورد .  
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)(به روش تجزيه آسرها  ωjYآيد و با استفاده از عكس تبديل فوريه   بدست ميy(t)اهد شد محاسبه خو.  

  

ωj و علي با پاسخ فرآانسي LTI يك سيستم ) ٧ مثال
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   و تبديل فوريه زمان گسستهLTIهاي  م سيست- ٥-٥
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  :با معادله تفاضلي زير را در نظر بگيريد زمان گسسته علي توصيف شده LTIسيستم ) ٨ مثال

 :                                      مطلوبست
]2[

2
1

]1[]2[
4
1

]1[][ −−−=−+−+ nxnxnynyny
 

 .h[n]پاسخ ضربه سيستم ) الف

  .nhI][پاسخ ضربه سيستم معكوس ) ب

  :حل الف

www elec ir



 ١١٤

]1[)
2
1

(])[)
2
1

(2(2][

)
2
1

1()
2
1

1(

1
2

)
2
1

1(

)
2
1

1(
           

)
2
1

1(

))11
2
1

(1(

)
2
1

1(

)
2
1

1(

)Ω(
)Ω(

)Ω(

)Ω()
2
1

()Ω()
4
1

1(

)Ω(
2
1

)Ω()Ω(
4
1

)Ω()Ω(

1

2Ω

Ω

2Ω

Ω

2Ω

ΩΩΩΩ

2Ω

ΩΩ

2Ω

ΩΩ

Ω2ΩΩ2Ω

Ω2ΩΩ2Ω

−−−−−=⇒

+
−

+
⋅=

+

++−
=

+

−+−
=

+

−
==

−=++⇒

−=++

−

−

−

−

−

−

−−−−

−

−−

−

−−

−−−−

−−−−

nununnh

e

e

e
e

e

eeee

e

ee

e

ee

jX
jYjH

jXeejYee

jXejXejYejYejY

nn

j

j

j

j

j

jjjj

j

jj

j

jj

jjjj

jjjj

  
  

  :حل ب
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  : و علي با توجه به پاسخ ضربه داده شده مطلوبستLTIدر يك سيستم ) ٩ مثال

)Ω(پاسخ فرآانسي ) الف jH                                                   1a0     ,   ][ <<= nanh  
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  :حل الف
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  . استLPFگذز  با توجه به شكل بدست آمده نوع فيلتر پايين

www elec ir

amir javedani malak


	sction13-final
	section14-final

